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ZAKLADNI PREHLED
Uzivatelské rozhrani nové generace s inteligentni a pfedvidavou fadou softwarovych operaci pro sefizovani kol a zaji$téni vysoké-
ho objemu zakaznikd.

Terd
Teré —

Pristup k tiskarné

Modul pro kolo

Levy referenéni modul

Modul pro kolo

Akumulator a nabijecka Pravy referen¢ni modul

STRUKTURA JEDNOTKY SERIZOVANiIi GEOMETRIE

* Levy modul pro kolo - Bezdratova komunikace jednotky sefizovani geometrie

* Pravy modul pro kolo - Dilensky WiFi

» Zobrazovaci monitor - Zobrazuje veskeré informace

» Pfistup k tiskarné - Ukryva tiskarnu jednotky sefizovani geometrie (pfipojenou prostfednictvim USB)
* Levy referen¢ni modul - Kalibraéni kamera

* Pravy referenéni modul - Obsahuje 2 pasivni terce

» Akumulator a nabijecka - Akumulatory se pouzivaji k napajeni modull

» Ter€ a upinaky - Univerzalni upinaky AC700 a 2-6x8 tercu




Uvod
+ KOMPONENTY JEDNOTKY SERIZOVANi GEOMETRIE
* Moduly pro kolo

» Pravy referen¢ni modul
* Levy referenc¢ni modul

» Hostitelsky fadi¢

MODUL PRO KOLO

* Navrh duélni kamery

* Umozriuje provadét kompenzaci
pomalym pohybem vozidla vpfed a

vzad bez nutnosti ho nadzvednout
* Jednoducha - montaz upinaku/mo-

dulu a valce
« VODI

Upinak AC-700

* Vizualni indikatory navadéji uziva-

tele - .
* Kompenzace hazivosti, méfeni WiFi anteny lavesnice
zaklonu

* Pevna montaz
*  7adné pohybuijici se &asti, které je
nutné obsluhovat

* Vyrazny design
\Akumulétor

* Naraznikovy systém
» Bezdratovy design s WiFi

*  Levy modul vytvafi sit jednotky
sefizovani geometrie

*  Pravy modul pfipaji k WiFi dilny

* Bez kabelu

* Snadna instalace V\

Kamery Pryzovy naraznik

Levé a pravé moduly jsou identické. Kazdy modul je v systému identifikovan podle nastaveni parovani. Pfi spravném sparovani a
bé&hem procesu pfipravy systému levy modul pracuje jako hlavni modul.




Uvod

Akumulator Kamera(2)
Akumulator 18 VDC 5,1 megapixelové kamery
Napaji zadni moduly PFipaji se k procesoru prostfednic-
tvim ethernetového kabelu
4.0 AH
Naklonéni kamer pro zvySeni svislé-
Dobijeci ho zorného pole
Lithium-iontovy Obé kamery se pouzivaji k zobra-
zovani terCe pfedniho kola a terée
8,0 hodinova vydrz * predniho referenéniho modulu
Nabijeni trva méné nez 1 hodinu Na kamerfe nedochazi ke zpracovani

zadného obrazku

<
Pl

Procesor
Wi-Fi modul pfipojen

Zpracovava udaje kamery

Levy procesor je hlavni a vytvafi sit' jed-
notky sefizovani geometrie.

Levy procesor obsahuje grafické uziva-
telské rozhrani a vysila do hostitelského
fadiCe pro zobrazeni.

Levy procesor pfijima data z pravého
zadniho procesoru a levého referenéniho
procesoru.

Levy procesor vysila udaje do hostitel-
ského fadiCe, aby je zobrazil jako data
sefizeni.




Uvod

PRAVY REFERENCNI
MODUL

* 2 pasivni tere
« Zadné vnitfni komponenty

» Maly ter€ se zobrazuje prostfednictvim levého referenéniho modulu
pro zachovani kalibrace systému.

« Vétsi ter€ se zobrazuje prostfednictvim pravého zadniho modulu pro
referenci umisténi.

LEVY REFERENCNi MODUL

Vybaven pryzovou
rukojeti

« Referenéni terg / /Wi'Fi
*  Zobrazovan prostrednictvim zadniho modulu /

« Kalibra¢ni kamera .
Akumulator

Zobrazuje pravy referenéni teré pro zachovani /

*

kalibrace systému

* VODI VODI
*  Vizualni indikatory navadéji uzivatele béhem
kompenzace hazivosti a méfeni zaklonu.
* PfizpUsobitelna instalace
*  Mnoho montazniho pfislusenstvi se pfizpUso-
buje jakémukoliv prostoru
*  Rychlé odpojeni umozriuje snadné skladovani
a premisténi
* Naraznikovy systém k posilnéni
Ter¢
Kamera




Uvod

Akumulator

Akumuléator 18 VDC

Stejné ve smyslu specifikaci a provo-
zu jako u zadnich moduld.

<
s
B

Kamera(1)

5,1 megapixelova kamera.

PFipaji se k procesoru prostfednictvim
ethernetového kabelu.

Zobrazuje ter¢ na pravém referenc-
nim modulu pro zachovani kalibrace
systému.

Stejné jako kamery umisténé v zad-
nich modulech pro kola.

Procesor

Procesor elektricky stejny jako proce-
sor zadniho modulu.

Vysila udaje tykajici se umisténi pra-
vého referen¢niho modulu a nasmeé-
rovani k procesoru levého zadniho
modulu.




Uvod
HOSTITELSKY RADIC

Hlavnim Ukolem hostitelského FadiCe je zobrazovani informaci o sefizovani dodanych z levého modulu. Kopie grafického uzivatel-
ského rozhrani se nachazi na hostitelském fadici a pouziva se pouze k zalohovani. Zobrazuje pouze tuto informaci pro vstupy z
VIN, tiskarny a pfistroje Romess. Tato informace je odeslana do levého modulu. Tato jednotka sefizovani geometrie je server zalo-
Zen na webové siti a k VESKEREMU zpracovéani obrazk( a grafického uzivatelského rozhrani dochazi na tGrovni levého modulu a

slouzi hostitelskému radici.

Anténa Mys Monitor

Nepouziva
se

Napajeni i ]
DC Klavesnice

VIN
(Zvlastni pri-
slusenstvi)

Uvnit¥




Pfipojeni

referencni Fadic Dilenska Wi-Fi
modul
@
. K
E ‘§°&
8 &
2 o o
g S Tiskarna
o Y * Tiskarny aktualni
» % vyroby jsou USB

Sit’ jednotky sefizovani geometrie

Levy zadni Pravy Dalkovy
modul zadni ~displej
(Hlavn I) modul (Zvlastni prislusenstvi)




Pfipojeni
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KALIBRACE

Kalibra¢ni postupy Ize najit v menu ,SERVIS® softwaru jednotky sefizovani geometrie. Nikdy nedoporucujeme kalibrovat systém,
dokud nebude identifikovan néjaky problém. Doporucujeme pouzivat spravné techniky feSeni probléma. Zkontrolujte spravné
provozni podminky v8ech upinakul kol a ter¢i. Uvolnéné a nespravné namontované terce a upinaky kol zpusobi chyby.

Navadéni zpét provadéjte s vozidlem bez opotfebenych nebo uvolnénych zavésu. Ujistéte se o spravném usazeni zavésu. Pfi-
stupte k zadnim méFicim pfistrojim. Navedte vozidlo vzad a vpfed nékolikrat a pozorujte méfici pfistroje pro zmény zaklonu a
sbihavosti. Zmény v zaklonu nebo sbihavosti vys$si nez 0,05 stupfiti uvadéji mozny problém v identifikaci ter€e (TID). Zopakujte
tento test a pozorujte pfedni méfici pfistroje.

Systém dodany ze zavodu do dilny je zcela kalibrovany. V zavodé kalibrovany systém byl vystaven procesum, které Ize provadét
pouze v zavodeé a specifikani tolerance jsou o hodné tésnéjSi. Vzdy ovéfte moznou potfebu kalibrace systému jesté pfed prove-
denim jakéhokoliv z téchto postupl. | kdyz si zakaznik mysli, Ze systém je nespravny, neznamena to, ze potfebuje kalibraci. Tuto
nespravnost systému muze zpusobit chyba obsluhy, necistoty nebo Spatny stav otoénych desek a zadnich posuvnych desek.

Kalibra¢ni postup uvadime zde:

* RULP - Relative Upper to Lower Positioning (Misto pfechodu mezi vrchnimi a spodnimi kamerami)

*  Postup se provadi v pfipadé vymény, modifikace nebo padu zadniho modulu.

* RCTP - Relative Camera to Target Positioning

*  Postup se provadi v pfipadé modifikace nebo padu levého referenéniho modulu.

» TST/CST - Camera Spindle Translation — Target Spindle Translation

*

Tento postup smi provadét pouze zakaznik, ktery zastava nazor, zZe jeden nebo vice jeho terc¢li/upinaku
kol bylo kompromitovano v dusledku padu. Tento postup se pouziva pro vypocet pfesného stfedu terce
namontovaného na upinaku kola.

* Tak jako s ID teréem jednotek sefizovani geometrie CST/TST Ize tento postup provést v pfipadé vymény,
padu nebo modifikace modulu, terée nebo upinaku kola.

Postup smi provadét zakaznik na vozidle s dobrym stavem zavésu (zadné opotifebené nebo uvolnéné
casti).

* U tohoto postupu se nevyzaduje kalibrace vSech ¢tyf pozic.

* Kalibrovat Ize jednu, dvé, tfi nebo vSechny Ctyfi pozice.

*  Servisni technik musi vzdy provést kalibraci jedné tyce.

* RTTP - Relative Target to Target Positioning

*

Postup se provadi v pfipadé vymény, modifikace nebo padu pravého referenéniho modulu.

« JEDNATYC

*

Tento postup pouziva povéreny servisni technik a vyzaduje si zvlastni vybaveni. Pouzita ty¢ a podstavce
jsou pfesné nastroje, proto je nezbytné je peclivé manipulovat a skladovat. Tento postup je stejny jako
TST postup, nicméné vyuziva doplfujici informace (offsety) systému, kdyz se pouziva.

+ ZALOHOVANI

Tento postup zalohuje aktualni kalibra¢ni Cinitele systému. Postup obnovy se pouziva pro obnoveni kalibra¢nich Cinitelt
systému. Doporucujeme zalohovat v§echny kalibracni Cinitele na USB jednotku dfiv, nez provedete jakékoliv servisni
funkce. Rovnéz doporu€ujeme zalohovat systém v pfipadé vymeény nebo kalibrace kamery. Zalohovani provedte i po
provedeni kontroly sefizeni.
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Kalibrace

RULP
Tento postup si vyzaduje terc o velikosti 6x8. Ter€ ze systému je v pofadku. Pouzivany ter¢ musi splfiovat nejvyssi normy. Ter¢, ktery
je prasknuty, rozmazany nebo zkresleny muze ovlivnit pfesnost tohoto kalibracniho postupu.

POZNAMKA: BEHEM TOHOTO POSTUPU NESMi SYSTEM VIDET ZADNY JINY TERC.

1. Na obrazovce DOMU kliknéte na <SERVIS> <KALIBRACE> a v podmenu si zvolte RULP.
2. Zvolte si model, ktery se méa kalibrovat - LEVY nebo PRAVY.

3. Zapojte levy zadni modul do zdroje napajeni.

4. Zapojte modul, ktery se ma kalibrovat, do zdroje napajeni. Pfipominame, Ze levy modul musi byt zapojen bez ohledu na to, jestlise ma
kalibrovat.

Ujistéte se, ze modul, ktery se ma kalibrovat, komunikuje s hostitelskym fadi¢em.
Umistéte modul, ktery se ma kalibrovat, na pojezdovou drahu zdvize pfiblizné na stfed zadnich posuvnych desek.

Umistéte pfislusny ter¢ na pojezdovou drahu tésné za oto¢nou desku.

® N o o

Ujistéte se, ze ter¢ je vidét v horni i dolni kamere.

11



Kalibrace

9.

Zvolte si tlaCitko START pro spusténi kalibracniho
postupu.

10. Cekejte prosim

1.

Systém upozorni uzivatele na pfesun ter¢e vzad o
cca 0,5 (1,5’) metru.

12



Kalibrace

12. Po presunuti terée vzad stisknéte tlagitko ,DALSI*

13. Zvolte si Dalsi.

14. Po ukonceni si zvolte ,HOTOVO®. V pfipadé potfeby zo- pa-
kujte postup na opaéném modulu.

13



Kalibrace
TST/CST

Tento postup je navrzen pro zakaznika k provedeni TST na nékterém terci/sestavé upinakl anebo na nékterém CST na kamere/upina-
ku. Doporucujeme zakaznikovi pouzivat vozidlo s ¢astmi, které dobfe zna. Vozidlo s opotfebenymi nebo uvolnénymi ¢astmi zpisobi
chybu vyplyvajici z nepfesného nacteni sefizovani.

1.  Umistéte vozidlo na sefizovaci stojan a namontujte terée/moduly/referenéni moduly. Pomoci zvedakl nadzvednéte vozidlo mimo zdvi-
ze. Snizte vozidlo dolu na bloky zvedaku. Nespravny zvedak muze zpusobit chyby v tomto postupu vyplyvajici z nepfesnych uhli
sefizeni.

2. Naobrazovce DOMU kliknéte na <SERVIS> <KALIBRACE> a v podmenu si zvolte TST/CST. Pfipominame, Ze zvolit si je tfeba sprav-
ny upinak kola, ktery se kalibroval a je oznacen ,Zelenou” barvou/kolonkou. Tento postup provadi TST 1 kola postupné. Postup
TST Ize pouzit na 1 nebo nékolika teréich nebo modulech kola. Neni nutné jej provést na vSech 4 kolech.

14



Kalibrace

3. Zvolte si ter¢/upinak kola, ktery se ma kalibrovat

4. Otocte sestavu kola, pfi€emz pokazdé zarovnate ruci¢ku s mistem zastaveni

15



Kalibrace

5. Po ukonc&eni postup zopakujte v pfipadé potfeby na opacném terc€i. Provedeni postupu na kazdém kole bude potvrzeno odskrtnutim.
POZNAMKA:  JESTLIZE UZIVATEL OPUSTI TENTO POSTUP, PRI OPETOVNEM VSTUPU DO NEJ NEMUSI KOMPLETIZOVAT

TERCE/MODULY, KTERE JIZ BYLY KOMPLETIZOVANE PRED OPUSTENIM. SOFTWARE SE NICMENE SPUS-
Ti oD ZACGATKU.

16



Kalibrace

RTTP
Tento postup si vyzaduje pravy referenéni modul a levy modul. Terée modulu musi splfiovat nejvySSi normy. Ter¢, ktery je prasknuty,
rozmazany nebo zkresleny miize ovlivnit pfesnost tohoto kalibraéniho postupu. Tento postup kalibruje navzajem terée na referenénim
modulu. Postup se provadi v pfipadé vymény, modifikace nebo padu pravého referenéniho modulu.

POZNAMKA: BEHEM TOHOTO POSTUPU NESMI SYSTEM VIDET ZADNY JINY TERC.

1. Na obrazovce DOMU kliknéte na <SERVIS> <KALIBRACE> a v podmenu si zvolte RTTP.

Zapojte vSechny moduly do zdroje napéjeni.
Namontujte pravy referencni modul k pravé pojezdové draze.
Umistéte levy zadni modul na pfedni ¢ast levé pojezdové drahy.

Ujistéte se o zapojeni levého zadniho modulu do zdroje napajeni a o komunikaci s hostitelskym fadi¢em.

o o » v N

Ujistéte se, Ze oba terce pravého referenéniho modulu jsou viditelné na vrchnich a spodnich kamerach levého zadniho modulu a klik-
néte na tlacitko <START> .

Levy modul
Pravy referenéni modul

17



Kalibrace

7. Systém uvede zpravu ,Cekejte prosim®.

Please Wait..

8. Po ukonéeni musi systém uvést ,Hotovo*

Success..

18



Kalibrace

RCTP

Tento postup si vyzaduje pravy referen¢ni modul, levy referenéni modul a levy zadni modul. Ter¢e modulu musi splfiovat nejvyssi
normy. Ter¢, ktery je prasknuty, rozmazany nebo zkresleny muze ovlivnit pfesnost tohoto kalibraéniho postupu. Tento postup kalibruje

navzajem terce na referenénim modulu. Postup se provadi v pfipadé vymény, modifikace nebo padu pravého referenéniho modulu.
Béhem tohoto postupu se nepouziva pravy zadni modul.

POZNAMKA: KAZDY OBRAZEK UVADI ALTERNATIVNIi ZPUSOBY PRO UKONCENI TOHOTO POSTUPU. PRIPOMINAME,

ZE NENi NUTNE, ABY REFERENCNIi MODULY BYLI PRIPOJENE KE SVYM DRZAKUM. KAZDA KAMERA MUSI
VIDET TERCE, KTERE JSOU K NI NASMEROVANE.

¢ Levy modul

< Levy referenéni modul

Pravy referenéni modul

- Levy modul

- Levy referenéni modul

<¢—— Pravy referenéni modul
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Kalibrace
1. Na obrazovce DOMU kliknéte na <SERVIS> <KALIBRACE> a v podmenu si zvolte RCTP.

Zapoijte levy zadni modul do zdroje napajeni.
Namontujte pravy referenéni modul k pravé pojezdové draze a ujistéte se, jestli jsou levé referencni terce ve vyhledu kamery.
Umistéte levy zadni modul na pfedni ¢ast levé pojezdové drahy a ujistéte se, jestli jsou referencni terée ve vyhledu kamery.

Ujistéte se o zapojeni levého zadniho modulu do zdroje napajeni a o komunikaci s hostitelskym fadi¢em.

o ok~ 0N

Ujistéte se, Ze oba terce pravého referenéniho modulu jsou viditelné na vrchnich a spodnich kamerach levého zadniho modulu a klik-
néte na tlacitko <START> .

7. Systém uvede zpravu ,Cekejte prosim®.
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Kalibrace

8. Systém pozada uzivatele ,Mirné pootoéit levy referenéni modul “. Poté si zvolte tladitko <DALSI>

Levy referenéni modul

9. Cekejte prosim.

10. Po ukonéeni musi systém uvadét zpravu ,Zapsat na USB jednotku" , za kterou nasleduje zprava ,Hotovo"“. Pro opusténi si zvolte ,Hotovo".
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Kalibrace
ZALOHOVANI/OBNOVA

Funkce Zalohovani/Obnova se pouziva pro zalohovani a obnovu veskerych kalibraénich €initelt na jednotce. Doporu€ujeme zalohovat
veskeré kalibracni Cinitele dfiv, nez pouzijete jakoukoliv z kalibra¢nich funkci.

1. Na obrazovce DOMU kliknéte na <SERVIS> <KALIBRACE> a v podmenu si zvolte ZALOHOVANI. Na zadni strané systému vlozte
USB jednotku do prazdného USB portu. Po zobrazeni kliknéte na tlacitko ,Zalohovat*. Po uspéSném zalohovani se objevi zpra-
va. Po pozadani vyjméte USB jednotku.

2. Priobnové kalibracnich Ciniteld do systému viozte USB jednotku obsahujici soubory do prazdného USB portu. Po zobrazeni kliknéte
na tlacitko <Obnovit>. Po pozadani vyjméte USB jednotku.

-
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Kalibrace

KALIBRACE JEDNE TYCE
Tento postup si vyZzaduje zvlastni vybaveni. Pouzita ty¢ a podstavce jsou pfesné nastroje, proto je nezbytné je peclivé manipulovat a
skladovat. Umistéte kalibra¢ni ty€ a podstavce do zadni ¢asti sefizovaciho stojanu.
Na obrazovce DOMU kliknéte na <SERVIS> <KALIBRACE> a v podmenu si zvolte JEDNA TYC. Po pozadani otote kalibradni ty& v
uvedeném sméru a zastavte. Kdyz bude systém hotovy, sam se posune vpred.

POZNAMKA: NAMONTUJTE MODULY A UPINAKY KOLA K TYCI A SESTAVE DRIV NEZ STISKNETE TLACITKO DALSI.
TYC A PODSTAVCE MUSIi BYT BEHEM POSTUPU STABILNI.
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Kalibrace

Po ukongeni postupu v pfedni ¢asti systém pozada uzivatele o posunuti ty€e a sestavy na pfedni ¢ast stojanu.
Kdyz bude systém hotovy, kliknéte na tlacitko <Dal$i> .

10.
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11.

12.

13.

14.

195.
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Kalibrace

10.

Po ukongeni kalibrace jedné ty&e se zobrazi Zprava o diagnostice. Cisla v &erveném ramecku jsou hodnoty vygenerované z kalibrace.
Hodnoty Min a Max jsou uvedeny pod tabulkou. Jsou-li hodnoty mimo toleranci, doporu€ujeme provést novy postup kalibrace jedné
ty¢e. Oveéite kvalitu stojanu. Zeptejte se zakaznika na otaceni kol. Dochazi-li k chybam bé&hem otaceni kol, mize se jednat o problém
se stojanem. Ovérte terCe a upinaky. Ovérte kvalitu pouzivané tyée a podstavci. Lopatky musi byt tésné a sestava se béhem postu-
pu NESMi pohybovat. Vygistéte stojan od veskerych negistot.

LPS Leva pfedni shihavost +/- 0,25 LPZ Levy predni zaklon +/-,50
PPS Prava predni sbihavost+/- 0,25 PPZ Pravy predni zaklon +/-,50
LZS Leva zadni sbihavost  +/- 0,25 Lzz Levy zadni zaklon +/-,50
PzS Prava zadni sbihavost +/- 0,25 Pzz Pravy zadni zéklon +/-,50

Jsou-li kalibraéni tolerance mimo hodnoty min/max, mize to byt zplsobeno poruchou upinaku kola, uvolnénym modulem nebo teréem,
zlym stavem ter&e, poruchou kalibracni tye, kalibraci provadénou na nestabilnim stojanu. VeSkeré kontaktni mista kalibracniho stoja-
nu musi byt pevna. Kalibrace je UspéSna pouze v pfipadé, Ze se pouziva vybaveni v dobrém stavu.
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Aktualizace systému

AKTUALIZACE SYSTEMU

PFi sefizovani je systém pfipojen k internetu pres sit zakaznika. Systém bude v pozadi nepretrzité kontrolovat aktualizace. Tato kont-
rola se provadi automaticky a pfehledné béhem vykonu systému. Jestlize systém najde néjakou dostupnou aktualizaci, automaticky ji
stahne a upozorni na to uzivatele. Dostupna aktualizace zlstane v systému do okamziku rozhodnuti o jejim pouziti ze strany uzivatele.
Uzivatelé se rovnéz mohou pfesunout na stranku <Servis> a kliknout na ,Zkontrolovat nyni“, pro manualini kontrolu on-line aktualiza-
ce. Zemékoule a Sipka dolt pod zemékouli bude blikat, coz uvadi, Ze jednotka sefizovani geometrie kontroluje dostupnost aktualizaci.
Najde-li dostupnou aktualizaci, v levé horni ¢asti obrazovky se znazorni ukazatel pribéhu s informaci o aktualizaci.

Neni-li systém pfipojen k internetu, jednotku bude tfeba aktualizovat manualné pfes USB jednotku, kterou Ize objednat pfi vydani aktu-
alizace

AUTOMATICKA AKTUALIZACE
1. Na vychozi obrazovce je uzivatel upozornén na stazeni aktualizace z internetu a jeji moznost instalace. Kliknutim na tlacitko
<SERVIS> se uzivatel dostane implicitné na stranku ,AKTUALIZACE SYSTEMU" .

2. Kliknutim na ,POUZIT AKTUALIZACI* systém spusti aktualizace tam, kde je to nutné, modul, hostitelsky fadi€¢. Pfipominame, Ze jed-
notka sefizovani geometrie nesmi byt b&éhem aktualizace odpojena.
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Aktualizace systému

3. Béhem aktualizaéniho postupu se Seda barva Sipky zméni na zelenou, coz uvadi momentalni aktualizaci komponentu. Po aktualizaci
kazdého komponentu se postup vrati zpét na kazdy komponent (modul, hostitelsky fadi¢) a provede zalohovani.

DO NOT POWER OFF

DO NOT POWER OFF

DO NOT POWER OFF

DO NOT POWER OFF
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Aktualizace systému

4. Po provedeni veSkerych aktualizaci a zalohovani bude uzivatel pozadan na obrazovce o restartovani. Po restartovani se v levém dol-
nim rohu znazorni €isla nejnovéjsi verze.

Softwarova verze

MANUALNI AKTUALIZACE

Neni-li systém pfipojen k internetu, Ize ho aktualizovat manualné.

1. Kliknutim na domovské obrazovce na tlagitko <SERVIS> se uzivatel dostane implicitné na stranku ,AKTUALIZACE SYSTEMU* .
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Aktualizace systému

2. Na strance pro aktualizaci systému vlozte USB jednotku obsahujici aktualizaci do volného USB portu. Nema-li systém zadny volny
USB port, odpojte zafizeni a pouzijte samostatny port.

3. Systém musirozeznat USB jednotku automaticky a zacne aktualizaci stahovat. Je to potvrzeno blikanim zemékoule v horni ¢asti stran-
ky a zmizenim tlagitka ,ZKONTROLOVAT NYNI“.
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Aktualizace systému

4. Po stazeni systém extrahuje soubory, které se maji zapsat do zafizeni. V horni ¢asti se musi zobrazit ukazatel pribéhu.

5. Po ukonéeni stahovani kliknéte na tlagitko ,POUZIT AKTUALIZACI* pro instalaci aktualizaci do systému.
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Aktualizace systému

6. Béhem aktualizaéniho postupu se Seda barva Sipky zméni na zelenou, coz uvadi momentalni aktualizaci komponentu. Po aktualizaci
kazdého komponentu se postup vrati zpét na kazdy komponent (modul, hostitelsky fadi¢) a provede zalohovani.

DO NOT POWER OFF

DO NOT POWER OFF

DO NOT POWER OFF

DO NOT POWER OFF
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Aktualizace systému

7. Po provedeni veSkerych aktualizaci a zalohovani bude uzivatel pozadan o restartovani.

8. Porestartovani jednotky sefizovani geometrie se aktualizuji veSkeré nové informace systému. Softwarovou verzi lze potvrdit v levém
dolnim rohu.

Softwarova verze
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Aktualizace systému

AKTUALIZACE INFORMACI

» Tato stranka se pouziva pro aktualizaci specifikaci vozidla.

1. Kliknéte na <Servis>, <Aktualizace informaci> a vlozte USB jednotku obsahujici aktualizaci. Kliknéte na tlaCitko <AKTUALIZOVAT> .
Systém automaticky nainstaluje specifikace vozidla. Pfipominame, Ze aktualizace specifikaci je dostupna i po zakoupeni on-line.
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NASTAVENI SITE
WAN (WIDE AREA NETWORK - ROZSAHLA SiT)
VnéjSi pfipojeni se pro spravny provoz jednotky sefizovani geometrie nevyzaduje. Nicméné pro plné vyuziti mnoha funkci a vyhod

tohoto systému doporudujeme pfipojeni zajistit. Signal WiFi MUSI byt v dosahu, aby bylo moZné se pfipojit. Pro pfipojeni
pouzijte méfici pfistroj sily signalu.

1.

2. Na vychozi obrazovce kliknéte na <SERVIS> <NASTAVENI SITE> a zvolte si volbu WAN. Kliknéte na tlagitko <SKENOVAT> pro
spusténi vyhledavani internetového pfipojeni.

Jednotka sefizovani geometrie znazorni veSkera mozna pfipojeni v ¢asti ,Bezdratova sit“. Systém je momentalné schopny se
pripojit k ,Oteviené® siti, zabezpec&eni ,WEP* a ,WPA2". Pro pfipojeni do pfislusné bezpecné sité musi uzivatel znat heslo

. Zvolte si sit, na kterou se chcete pfipojit a kliknéte na tlacitko ,PFipojit*. Méjte trpélivost, protoZe pfipojeni mlze v zavislosti
od sily signalu trvat nékolik sekund. V3echna hesla rozeznavaji mala a velka pismena. Dojde-li k zamitnuti vstupu do bezpec-
ného systému, ovérte prosim heslo a ujistéte se o vypnuti tladitka ,Caps Lock". Po pfipojeni se bezdratova SSID a méfici pfi-
stroj sily signalu aktivuji. Doporu€ujeme, aby se sila pfijimaného signalu jednotky sefizovani geometrie nachazela v zeleném
poli. Slaba sila signalu zpomali schopnosti jednotky pfipajet se k vnéjSimu svétu. MéFici pfistroj sily signalu se musi shodovat
s méficim pfistrojem sily signalu na domovské obrazovce.
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Nastaveni sité

NASTAVENI TISKARNY
1. Pfipojte tiskarnu k USB portu

2. Vlozte inkoustové patrony do tiskarny a ukoncete nastaveni patrony.
3. Na domovské obrazovce kliknéte na <SERVIS> <NASTAVENI SITE> a zvolte si volbu TISKARNA.

e

4. Kliknéte na tlagitko Skenovat v ¢asti Tiskarny sité.
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Nastaveni sité

5. Po ukonc&eni skenovani se uvedou veskeré dostupné tiskarny.

6. Kliknéte na tiskarnu/-y, které chcete pfidat do jednotky sefizovani geometrie a kliknéte na tlacitko <PFidat> . VSechny zvolené
tiskarny se uvedou v ¢asti Pfipojené tiskarny. Kliknéte na tiskarnu pravé pfidanou do ¢asti ,Pfipojené tiskarny” a ujistéte se, ze
odskrtnuti uvadi volbu spravné tiskarny. Restartujte systém a provedte test Tiskarny.

B —
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Nastaveni sité

SKENER
Veskeré WiFi signaly pracuji na komunikacnich kanalech. Nachazi se tu 11 kanalG v mezich signalu 2.4ghz. Ve znacné preplné-
ném bezdratovém prostoru si kanal, ktery jednotka sefizovani geometrie pouziva, muze vyzadovat zménu. TéZce vyuzivany kanal
zpomaluje systém. Doporu€ujeme ho pfepnout na méneé vyuzity kanal.
1. Zvolte si <SKENER> v podmenu ,NASTAVENI SITE*.

2. Kliknéte na tlacitko <SKENOVAT> , aby se jednotka sefizovani geometrie aktualizovala se vSemi sitémi prostoru.

3. Zobrazte graf a najdéte kanal s nejniz§im vyuzitim. Pro nejlepSi vykon doporucujeme pouzivat kanal 1, 6 nebo 11. Na ob-
razku nize se doporucuje Kanal 1. Po zvoleni kanalu kliknéte na tlaitko <ZVOLIT> pro zablokovani tohoto kanalu. Neni nic
neobvyklé pravidelné ménit toto nastaveni. Existuje mnoho Ciniteld, které hraji roli.

4. V zavislosti od volby zemé (kraje) béhem instalace budou stanoveny aktivni kanaly se systémem pouzivajicim
5ghz signal. Automaticky systém zvoli po spusténi nejvhodnéjsi kanal. 5ghz wifi kanaly se nepfekryvaji.
Cervené oznacené kanaly jsou zakazany, a to podle zemé, ve které je jednotka sefizovani geometrie aktivovana.
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Nastaveni sité

INTERNETOVE SLUZBY
Tato obrazovka uvadi rychly prehled veskerych poskytnutych a aktivovanych sluzeb. Kliknutim na tlacitko <TEST> pod kazdou
sluzbou aktualizuje jeji stav.
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DIAGNOSTIKA KAMERY

Diagnostika kamery se pouziva pro feSeni problému s kvalitou ,Terée" a ,Kamery“. Prostfedi bude ménit jak Expozici, tak Intenzitu.
Nicméné kazda z nich musi byt stala a vSechny musi byt relativné stejné. Je-li ,Kvalita terée” mimo zelené barvy, vycistéte ter¢/-e
mékkym hadrem a kvalitnim CistiCem skla. Na ¢isténi tercl nikdy nepouzivejte papirové ubrousky. VétSina papirovych ubrousku je
napusténa chemikaliemi, které mohou zanechavat na terci ¢astice anebo poskodit sklo terce. Ujistéte se o spravné vzdalenosti kamer
od ter¢u. Ujistéte se o spravném a tésném upevnéni ter€u k upinakiim kola. Ujistéte se o tésném upevnéni modulll na upinaky kol.

LEVY A PRAVY MODUL

Kliknéte na <DALSI> pro zobrazeni referenéniho modulu

REFERENCNIi MODUL
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Diagnostika systému

DIAGNOSTIKA SYSTEMU

NAPETI
LB1, RB1, RFB1 = Procesory LB2(horni), LB3(dolni), RB2(horni), RB3(doini), RFB2 = Kamery
Cervena = NE OK Cervena = NE OK
V1= V1=
V2 = V2=
V3= V3=
V4 = In=
V5 = V4 =
V6 = V5 =
V7 = V6 =
V8 = V7 =
Vo =
V10 =
V11 =
V12 =
V13 =
V14 =
V15 =
V16 =
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Diagnostika systému

OVEROVANI DAT

Nepouziva se. Viz Diagnostiku kamer a Diagnostiku systému pro feSeni probléma tykajicich se kamer a tercu.

Vrchni kamera

Spodni kamera
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Ovladaci panel

ROZLOZENI
» Snimek modult a teréu systému. Tato stranka se pouziva k rychlému piehledu systému. Pro dodate¢né feSeni problému se
velice doporu€uje pouziti Diagnostiky kamery.

» Véci, které mohou zplsobovat ¢ervenou.
*  ZnecCisténé terce
* PoSkrabané terce
* Moduly neslugitelné se systémem.
* Blokované terée
* Znecisténé Cocky kamery
* Znecisténé LED diody kamery
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Ovladaci panel

OVLADACI PANEL
VE VYSTAVBE

Tuto ¢ast momentalné pouzivaji pouze inZzenyfi. VyZaduje-li se pfistup, musi k nému dojit pod vedenim inzenyra.
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STAV SYSTEMU
Stav systému predstavuje pro obsluhu/servisniho technika cestu, jak se rychle dostat k pfehledu dulezitych komponentl systému.
Umozriuje obsluze provadét rychlé zmény bez ztraty aktualnich informaci o sefizovani.

STAV MODULU
» Pouzitim moznosti Stav modulu mize obsluha rychle vidét Zivotnost ,Akumulatoru® kazdého modulu a silu signalu kazdého
modulu (WiFi). Kvalita terCe.

ROZLOZENI

» Snimek moduld a teré systému.

ZOBRAZENi KAMER

» Zobrazeni vSech kamer.



Nastaveni sité

SiT

+ Stav sité, stav serveru, se silou signalu WiFi na kazdém modulu, % akumulatoru.

TISKARNA

+ Aktualni stav tiskarny.

JEDNOTKY

* Mérné jednotky pro data sefizovani.
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VYMENA KOMPONENTU

Umisténi

Vyménény
komponent

Postup

Levy modul

Procesorova
deska

Kdyz dojde k vyméné levého procesoru, hostitelsky fadi¢ musi byt znovu zapojen do
sité AlignerWifi1200_xxxx ze stranky zavadéni. V8echny vymény procesoru musi
projit procesem zalohovani u kazdého modulu.

« Parovani modull

* Nastaveni sité
» Kalibrace (RULP / Jedna ty¢)
» Zadani vyrobniho €isla (VSechno velikym pismem)

« Aktivace

Vrchni
kamera

* Nastaveni sité

» Kalibrace RULP

» Kalibrace jedné tyCe

» Zadani vyrobniho Cisla (V8echno velikym pismem)

« Aktivace

Spodni
kamera

* Nastaveni sité

» Kalibrace RULP

» Kalibrace jedné tyce

» Zadani vyrobniho &isla (VSechno velikym pismem)

« Aktivace

WiFi deska

Nevyzaduji se zadné zvlastni kroky

Pravy modul

Deska

» Parovani modull

* Nastaveni sité

» Kalibrace (RULP / Jedna tyc)

» Zadani vyrobniho &isla (VSechno velikym pismem)

« Aktivace

Vrchni
kamera

* Nastaveni sité

» Kalibrace RULP

» Kalibrace jedné tyCe

» Zadani vyrobniho ¢isla (VSechno velikym pismem)

« Aktivace

Spodni
kamera

* Nastaveni sité

» Kalibrace RULP

» Kalibrace jedné tyCe

» Zadani vyrobniho Cisla (V8echno velikym pismem)

« Aktivace

WiFi deska

NevyZaduji se Zadné zvlastni kroky
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Vyména komponentU

Umisténi

Vyménény
komponent

Postup

Hostitelsky
fadic

* Nastaveni sité
» Nastaveni tiskarny

» Zadani vyrobniho ¢&isla (VSechno velikym pismem)

Levy referenéni
modul

Deska

* Nastaveni sité

» Kalibrace (RCTP)

» Zadani vyrobniho Cisla (V8echno velikym pismem)
» Aktivace

» Parovani modulll (Pouze procesor)

Kamera

* Nastaveni sité
» Kalibrace (RCTP)
» Zadani vyrobniho €isla (VSechno velikym pismem)

« Aktivace

WiFi deska

NevyZaduji se Zadné zvlastni kroky

Pravy referenéni
modul

*zadna elektroni-
ka - pouze terCe

Kalibrace RTTP pfi vyméné tohoto modulu

Jakakoliv kom-
binace nékolika
desek a hostitel-
ského radice

Dodrzujte pfedtim uvedeny postup pro jednotlivé komponenty a postupné provedte
kazdy krok a ukoncete ho dfiv, nez za¢nete dalSi. Pfednost dejte levému modulu -
vzdy zacinejte na ném.
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Vyména komponent

MONTAZ MODULU
Levé a pravé zadni moduly jsou zrcadlove stejné kromé toho, Ze pravy zadni PZ modul pouziva USB adaptér WiFi dongle pro
komunikaci s dilenskou siti.

Pozadované nastroje pro udrzbu modulu:
+ 3mm Sestihranny kli¢ T-Handle

* 7mm jednoduchy kli¢ nebo 9/32” jednoduchy kli¢
» Sroubovak #1, #2 Phillips
+ 6mm Sestihranny kli¢ (Sroub upinaku kola)

» 13mm ockovy kli¢ (matice upinaku kola)

1. Odpojte systém od zdroje napajeni vypinac¢em uvnitf zasuvky tiskarny.

2. Vyjméte zdroj napajeni z modulll odpojenim akumulatoru.
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Vyména komponent

VYJMUTI A INSTALACE KRYTU MODULU
1. Za pouziti 6mm Sestihranného a 13mm ockového kli¢e uvolnéte Sroub a matici upevriujici modul k upinaku kola. Po uvolnéni
vyjméte modul z upinaku kola.

NAPOVEDA:  NEJPRVE VYJMETE SPODNI KRYT
A POUZIJTE HO JAKO ZACHYTKU
PRO VESKERE VYJMUTE PRISLU-
SENSTVI.

2. Vyjméte kryt ze spodni &asti modulu.

3. Za pouziti 3mm Sestihranného kli¢e vyjméte 6 Sroubl upevriujicich naraznik.

/\
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Vyména komponentU

4. Za pouziti 9/32” nebo 7mm jednoduchého kli¢e a 3mm Sestihranného kli¢e vyjméte Sroub a matici ze zakladny vnéjsiho krytu.

5. Vyjméte obé antény ota€enim do protisméru hodinovych rucic¢ek.

6. Na zadni strané modulu pouzijte 3mm $estihranny kli¢ na vyjmuti 10 Sroubu.

O O

00O
OO0

O O

7. Vyjméte 2 Sestihranné Srouby a 3 Srouby Phillips z bo¢ni strany modulu. Opatrné vyjméte kryt modulu.

POZNAMKA: PRI VYJMUTI POSTANNIHO USB KRYTU POSTUPUJTE OPATRNE.

NAPOVEDA:
MENITE-LI POUZE KAMERU/-Y NA PRA-
VEM MODULU, JE NUTNE VYJMOUT

f VNEJSI KRYT NA STRANE KAMERY.
MENITE-LI KAMERU/-Y NA LEVEM
MODULU, JE NUTNE VYJMOUT OBA

# KRYTY. KE VSEM KABELOVYM PRI-
POJENIM SE DA DOSTAT NA PRAVE

STRANE.

/
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Vyména komponent

8. PFiopétovné instalaci krytu se ujistéte, Ze USB kabel na postrannim krytu je nato¢en tak, aby sedél uvnitf ramu modulu, kdyZz se
kryt instaluje zpét. Nespravné vedeni pfiskrti kabel a instalace krytu nebude snadna.

~

9. Postranni USB modul mize, ale nemusi mit k nému pfipojenou klavesnici. PFi opétovné instalaci krytli se ujistéte, Ze klavesnice
zapadla dovnitf krytu a $ndra klavesnice je vedena pres drazku.

7

Zasunuti
klavesnice

Pamatujte si, ze Snara kla-

\ vesnice je kiehka. Manipu-

SnAdra lujte s ni opatrné, abyste ji
klavesnice neposkodili.

10. Pripojte kryt akumulatoru k postrannimu USB krytu pomoci 3 Sroubl Phillips. Nedotahujte Srouby na doraz, protoZe sestava si
muze vyzadovat pfi instalaci jemné ohnuti.

<&———Upeviiujici Srouby
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Vyména komponentU

11. Opatrné posunte opacny kryt na ram a zna¢nou pozornost vénujte tomu, abyste nepfiskrtili klavesnici, kdyz se oba vné&jsi kryty
setkaji.

12. Zajistéte oba vnéjsi kryty modulu pomoci predtim vyjmutych Sroubu.

NAPOVEDA:  DOCASNE NAINSTALUJTE NABITY AKUMULATOR, ABYSTE ZAJISTILI NAPAJENI MODULU TAK, JAK
SE TO VYZADUJE.

13. Nainstalujte vnéjSi naraznik modulu.
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Vyména komponent

VYMENA KAMERY
1. Pfivymeéné 1 kamery pouzijte #1 Sroubovak phillips pro vyjmuti 4 Sroubt (1 v kazdém rohu). Opatrné vytahnéte kameru z ramu a
odpojte konektor RJ45 ze zadni strany kamery.

NAPOVEDA:  MENITE-LI OBE KAMERY ZA POUZITI NESMAZATELNEHO ZNACKOVACE, OZNACTE OBA KONCE KA-
BELOVEHO SVAZKU RJ45 VNEJSI KAMERY. USNADNI TO INSTALACI A ZAJISTI SPRAVNE PRIPOJENI
KAMER. NAPAJENIi KAMER LZE PRIPOJIT DO KAZDE PRIPOJKY.

2. Vyjméte napajeci kabel kamery z PCB procesoru stisknutim blokovaciho poutka a jemné vytahnéte kabel.

POZNAMKA:

OBE NAPAJECI PRIPOJKY KAMERY NA DESCE PROCESORU
JSOU STEJNE. KAMERY LZE PRIPOJIT DO OBOU KONEKTORU.

Maly Sroubovak se pouZzivé k zatla- /
¢eni poutka, pro uvolnéni konektoru

Molex.
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Vyména komponentU
3. Pfed upevnénim kamery do ramu na ram nainstalujte podlozky Mylar. Tyto podlozky zamezuji tvorbé koroze.

Podlozky
Mylar

N/
P

4. Povyméneé kamer/-y a pfed montazi modulu doporuc¢ujeme namontovat modul zpét na upinak kola a provést nékolik pfipravnych
kontrol. Teprve poté nainstalujte kryty. Po provedeni vSech pfipravnych kontrol namontujte modul a dodrzujte kazdy uvedeny
postup.

* Nastaveni sité POZNAMKA: VIZ CAST V NAVODE UDRZBY OZNACENOU

« Kalibrace RULP ,VYMENA KOMPONENTU SYSTEMU*

» Kalibrace jedné tyce
Zadani vyrobniho gisla (VSECHNO VELIKYM PISMEM) Nepouziveijte klaves pro pfepnuti na velka pismena.

» Aktivace
VYMENA PROCESORU
1. Dodrzujte postup pro vyjmuti obou krytd modulu.
Klavesnice
@—— ZaloZni baterie PCB
- Napajeni akumulatoru
— Budouci rozsifeni
<4 USB
Napajeni kamery
Kamera nejnizsiho mista kola Kamera nejvyssiho mista kola
Vnitfni kamera Vnéjs$i kamera
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Vyména komponent

2. Srovné polozenym ramem modulu vyjméte 4 Srouby Phillip upevniujici napajeci sadu. Opatrné nadzvednéte napajeci sadu zramu
a odpojte napajeci konektor z PCB procesoru stisknutim blokovaciho poutka na konektoru Molex.

Uvolriovaci
/ poutko

3. Odpojte vSechny kabelové svazky z PCB procesoru.

NAPOVEDA:  OZNACTE SI OBA KONEKTORY RJ45 POMOCI
NESMAZATELNEHO ZNACKOVACE. USNADNITE
SI TiM OPETOVNE PRIPOJENI. VNEJSI KAMERU
(SMEROVANI NAHORU) JE TREBA PRIPOJIT K
PRAVEMU KONEKTORU PCB PROCESORU OBOU
MODULU TAK, JAK JE TO UVEDENO NA OBRAZKU.
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Vyména komponentU
4. Zapouziti #1 Sroubovaku Phillip vyjméte 4 Srouby (zelené) v kazdém rohu PCB procesoru. Vyjméte PCB a oto¢te smérem dold.
Ujistéte se, ze neposSkodite kabely antény pfipojené k WiFi anténé PCB. Vyjméte 2 Srouby (zluté) upevriujici WiFi PCB k

procesoru.

Vyzaduje-li se vyména WiFi PCB, upevnéte oba kabely antény k WiFi PCB pomoci RTV. Neupevnéni kabell mize zpusobit jejich

5.
vibraci nebo uvolnéni béhem normalniho provozu. Zpusobi to i selhani WiFi.

Kabely WiFi antény upev-
néné pomoci RTV

6. Ménite-li USB konektor ujistéte se, Ze konektor je zapojeny do PCB procesoru s CERVENYM kabelem na vnéjsi strané PCB.
Pouzijte RTV k upevnéni kabelového svazku do konektoru. Neupevnéni mize zplsobit odpojeni kabelu béhem normalniho

provozu.

Cerveny kabel ven a
zajistén pomoci RTV

7. Povyméné PCB procesoru a pfed montazi modulu doporu¢ujeme namontovat modul zpét na upinak kola a provést nékolik pfi-
pravnych kontrol. Teprve poté nainstalujte kryty. Po provedeni vSech pfipravnych kontrol namontujte modul a dodrzujte kazdy

uvedeny postup.

+ Parovani modultl (Pouze procesor) « Zzadani vyrobniho &isla (VSECHNO VELIKYM PISMEM) Nepouzivejte

- Nastaveni sité klaves pro prepnuti na velka pismesgznAmKA:  viz CAST V NAVODE UDRZ-
+ Kalibrace (RULP / Jedna tyc) * Aktivace %gﬁgﬁgﬁ'}’g L;Y‘SAT(,':.W,,'ZZA
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Vyména komponent

MONTAZ REFERENCNIHO MODULU

Pozadované nastroje pro udrzbu modulu:

2.

Odpojte systém od zdroje napajeni vypinacem uvnitf zasuvky tiskarny.

3mm Sestihranny kli¢ T-Handle
8mm jednoduchy kli¢ (kabel antény)

5mm jednoduchy kli€¢ nebo zastrkovaci a racnovy kli¢
(PCB procesor)

Sroubovak #1, #2 Phillips
6mm Sestihranny kli¢ (Sroub upinaku kola)

13mm ockovy kli¢ (matice upinaku kola)

Vyjméte akumulator z referenéniho modulu.
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Vyména komponentU

3. Vyjméte skluzny drzak ze spodni ¢asti modulu a oba pryzové narazniky

/

N

~

/

4. \Vyjméte 3 Srouby ze spodni strany modulu, které upevnuji postranni pouzdro terce.

-

~

/

N

~

/

5.  Vyjméte 4 Srouby Phillips z bo€ni strany modulu.
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Vyména komponent

6. Oddélte pouzdra. Mlze se vyzadovat jemné tuknuti do pouzder gumovym kladivem pro naruseni tésnéni lakovanych povrch(.

7. Pomoci 8mm jednoduchého kli¢e vyjméte 2 matice upevnujici drzaky antény k pouzdru. Jemné zatlaéte drzaky antény dold do
diry. Pamatujte si, ze diry maji tvar ,D* a drzaky se montuji jen z jedné strany.

8. Jemné oddélte pouzdro z hlavniho ramu kamery a dbejte o to, abyste nevytahli $riiliru z klavesnice. Zatlacte klipsnu upevriujici
klavesnici k PCB procesoru a zcela ji oddélte.
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Vyména komponentU

9. Meénite-li pouze kameru, odpojte napajeni kamery a uvolnéte konektor RJ45 od zadni strany kamery. Davejte pozor, abyste
neuvolnili rozpérky mezi kamerou a ramem kamery. PFi montazi nové kamery pouzijte rovné klesté k podrzeni rozpérky pfi
vkladani nového Sroubu.

10. Ménite-li PCB procesor, odpojte napajeci kabel akumulatoru od procesoru. Ze spodni strany ramu vyjméte 4 Srouby upeviiujici
sestavu kamery a procesoru a opatrné oddélte.

O
o O

11. Odpojte vSechna kabelova pfipojeni od procesoru do kamery. Oznacte pfipojku RJ45 na PCB procesoru pro usnadnéni opétovné
montaze. Novy procesor nebude mit toto oznageni, nicméné misto pfipojeni bude stejné.
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Vyména komponent

12. Za pouziti #1 Sroubovaku Phillip vyjméte 2 Srouby upevnujici WiFi PCB od procesoru. Opatrné odpojte WiFi PCB.

O
O

13. Zapouziti 3/16 jednoduchého nebo zastrkovaciho kli¢e vyjméte 2 stand-off Srouby (zluté) pro WiFi pcb. Za pouziti 5mm jednodu-
chého nebo zastrkovaciho klice vyjméte 4 malé matice (Cervené) upevriujici procesor PCB k ramu.

O O

O O

14. P¥iinstalaci nového procesoru postupujte opaénym smérem. Po montazi je nutné provést nasledujici ukony dfiv, nez se vratite k
udrzbé modulu.
* Nastaveni sité

+ Kalibrace (RCTP)
Zadani vyrobniho &isla (VSECHNO VELIKYM PISMEM) Nepouziveijte klaves pro pfepnuti na velka pismena.

» Aktivace

» Parovani modulli (Pouze procesor)
POZNAMKA:  VIZ CAST V NAVODE UDRZBY OZNACENOU ,,VYMENA KOMPONENTU SYSTEMU*
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KOMPONENTY ELEKTRICKE KONZOLE

1. Spravné odpojte systém vypinacem umisténym uvnitf zasuvky tiskarny a vyjméte vSechny napajeci zdroje ze systému. Od-

Vypinaé
napajeni

2. Ze zadni strany systému vyjméte WIFI anténu, HDMI, USB a kabel z elektrické konzoly a drzak zajistujici kabel. Odpojte veskeré
ostatni kabely od elektrické konzoly.

ve . HDMI Video
Napajeni
Wifi My$
Klavesnice
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Elektricka konzole

3. Ze zadni strany systému vyjméte 4 Srouby na kazdé strané upevriujici elektrickou konzoli.

4. Zevnitf skiifky opatrné posurite elektrickou konzoli vpfed a vyjméte ji z pfedni strany skFiriky.
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Elektricka konzole

Napajeni
. hostitelského
Pojistky fadice Hostitelsky fadié Vnéjsi USB

R NP4

Tésnéni
napajeni

N

T

Vypina€ napajeni
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VYMENA KOMPONENTU SYSTEMU
Béhem kazdé sekvence spusténi systém zkontroluje prezenci veSkerych komponentl v systému (hostitelsky rfadi¢, levy modul,
pravy modul, referencni modul). Dochazi k tomu pomoci vnitfniho identifikacniho Cisla na kazdém komponentu (hostitelsky fadic,
PCB procesory a PCB kamery). Dojde-li k vyméné hostitelského Fadi¢e nebo procesoru levého modulu, systém bude pozadovat
pripojeni ,WiFi jednotky sefizovani geometrie“. Po pfipojeni nového hostitelského fadice systém automaticky obnovi veskera ka-
libracni data do nového hostitelského fadiCe. Po obnoveni si systém bude vyzadovat restartovani. VSechny moduly a hostitelsky
fadi¢ se musi restartovat.

V pfipadé vymény nékterého komponentu v modulu systém po ukonc&eni restartovani upozorni uzivatele/technika na vychozi
obrazovce zpravou. Systém nepovoli uzivateli provést zadné sefizeni, dokud nebude nakalibrovan. Je to proto, aby se zamezilo
moznym chybam na nenakalibrovanych systémech. VSechny menu jednotky sefizovani geometrie se zablokuji. Jediné aktivni
menu je ,Servis“. Systém uvede uzivatele krok za krokem pfes kazdy postup, dokud nebudou provedeny vSechny postupy. Po
kalibraci a nastaveni sité systém pozada o opétovnou aktivaci, pro aktualizaci serveru o nejnovéjsi hardware systému.

1.V menu Domu kliknéte na <SERVIS> .

2. Pozaduje se ,NASTAVENI SITE“. PouZijte nastaveni sit& v manualnim reZimu pro jeji nastaveni. Kdyz bude systém hotovy, klik-
néte na tlagitko <DALSI> .
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Vyména komponentl systému

3. Dalsi kroky (Kalibrace) budou zaviset od komponentu, ktery byl vyménén v jednom z modult nebo v referenénim modulu. Moz-
nosti jsou uvedené. Kroky pro ukonceni kazdého postupu Ize najit v tomto navodé.

» Kalibrace

* RULP
Jedna ty¢
RCTP (pouze referenéni modul)

*

jednotky, nema-li dilna vné&jsi WiFi.

AKTIVACE PRES SiTOVE PRIPOJENI

1. Aktivujete-li pfes sit dilny, zadejte vyrobni Cislo systému. Dvakrat kliknéte na vyrobni €islo systému. Kliknéte na tlacitko ,Aktivovat
pres sitové pfipojeni*.

POZNAMKA: VESKERE UDERY NA KLAVESNICI SE ROZUMI JAKO JEJICH STISKNUTI. UJISTETE SE, ZE TLACITKO
,,CAPS LOCK*“ JE ZAPNUTE. NEPOUZIVEJTE KLAVES PREPNUTI NA VELKA PiSMENA.

2. Po aktivaci systém oznami provedeni uspésné aktivace.
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Vyména komponentl systému

AKTIVACE PRES USB JEDNOTKU

1. Aktivujete-li pfes USB jednotku, zadejte vyrobni Cislo systému. Dvakrat kliknéte na vyrobni islo systému. Kliknéte na tlacitko ,Ak-
tivovat pfes USB jednotku“. Uzivatel bude pozadan o vliozeni USB jednotky do portu v zadni ¢asti systému a stisknuti tlacitka
SPUSTIT.

2. Po spusténi systém vytvofi na USB jednotce soubor ZIP. Uzivatel bude pozadan o vliozeni USB jednotky s obsahem aktivaniho
souboru ZIP do PC, které je pfipojeno k internetu.

3. Nainternetové strance PC vyhledejte adresu ,https://soecloud.com/activate”.

| | <
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Vyména komponent( systému

4. Kliknéte na tlacitko ,Prohlizet” pro pfechod na misto USB jednotky obsahujici soubor ,Activation.zip“. Poté kliknéte na soubor,
abyste si ho zvolili, a nasledné na tlacitko ,AKTIVOVAT".

5. Poukon¢eni aktivaéniho procesu se soubor ,Activation.zip® pfepiSe na USB jednotku. Je-li soubor ,Activation.zip“ uloZzen ve sloz-
ce ,Downloads” v pouzivaném PC, musite manualné pfekopirovat tento soubor na USB jednotku.

6. Vlozte USB jednotku s obsahem souboru ,Activation.zip“ do USB portu na jednotce sefizovani geometrie vyzadujici si aktivaci.
Dodrzujte aktivaéni pokyny pro aktivaci jednotky sefizovani geometrie. Kliknéte na tladitko <Aktivovat> .
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Vyména komponentl systému

7. Po ukonceni by mél byt systém Uspésné aktivovan.
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PAROVANI SYSTEMU
Systém je dorucen jiz sparovany. V pfipadé vymény PCB procesoru v nékterém modulu si nicméné bude vyzadovat nové parova-
ni.

PAROVANIi MODULU

1. Proces parovani zacnéte zapnutim levého modulu.

2. Rychle 4-krat za sebou stisknéte tlacitko Zapnuti/Vypnuti na modulu a podrzte stisknuti pfi Ctvrtém stisknuti. Po rozsviceni vSech
4 smérovych diod uvolnéte tlacitko Zapnuti/Vypnuti.

3. Kratce nato zacnou 4 smérové diody nepretrzité blikat. Blikani diod upozornuje uzivatele na to, Ze modul je nyni v rezimu parova-
ni. Nejprve musi byt v rezimu parovani levy modul, a to dfive nez pravy modul a referencni modul.
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Nastaveni sité

4. Zopakujte krok 2 na pravém modulu a referenénim modulu. VSechny moduly budou béhem procesu parovani blikat soucasné.

POZNAMKA:  MODULY JSOU SPAROVANE JAKO SYSTEM. PRI PROVADENI PROCESU PAROVANI MUSI BYT VSECH-
NY 3 MODULY VZDY AKTIVOVANE V REZIMU PAROVANI. JESTLIZE MA DILNA NEKOLIK SYSTEMU,
POUZE 1 SADA MODULU MUZE BYT SPAROVANA SOUCASNE.

Levy modul Referenéni modul Pravy modul

5. Béhem procesu moduly ukongi blikani vSech diod. Po ukonéeni procesu zUstane dioda Zapnuti/Vypnuti rozsvicena, naopak
vSechny ostatni diody budou vypnuté.

6. Je-lihostitelsky fadi¢ zapnuty, ukazatel ,Modul odpojeny“ na obrazovce se b&hem procesu parovani nékolikrat zapne a vypne. Po
sparovani systému se smérové diody na modulu zapnou a vypnou do kruhu (Party svétla).

POZNAMKA: LEVY MODUL JE HLAVNIM MODULEM A MUSI BYT PRIPOJEN K HOSTITELSKEMU RADICI PRED WIFI.
TENTO POSTUP LZE NAJIT V CASTI ,,WIFI JEDNOTKY SERIZOVANI GEOMETRIE*. PRIPOMINAME, ZE
WIFI PRIPOJENI SE POZADUJE POUZE V PRIPADE VYMENY LEVEHO PROCESORU ANEBO HOSTITEL-

SKEHO RADICE.
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WIFI (JEDNOTKA SERIZOVANi GEOMETRIE)
PRIPOJENi K JEDNOTCE SERIZOVANi GEOMETRIE

1. Béhem pfipravy systému jednotky sefizovani geometrie kliknéte na ikonu ,WiFi“ v pravém dolnim rohu obrazovky Zavadéni.

2. Zobrazi se vSechny WiFi signaly v dosahu pfipojeni k siti jednotky sefizovani geometrie. Obvykla sit jednotky sefizovani geomet-
rie je ,AlignerWifiV1200_xxxxxx“. Dvakrat kliknéte na tuto sit.
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Wifi (Jednotka sefizeni geometrie)

3.

4.

5.

Zadejte WiFi heslo jednotek sefizeni geometrie ,12345678" a kliknéte na ,Pfipojit*

Systém se pokusi pfipajit k siti jednotky sefizovani geometrie.

Po pfipojeni systém oznami uspésny signal. P¥i selhani pfipojeni to zkuste znovu.

Uspésné pfipojeni

Selhani pfipojeni
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Wifi (Jednotka sefizeni geometrie)

6. Po maguélnl’m pfipojeni sefizovaciho systému kliknéte na ikonu ,DOMU*. Vratite se zpét na obrazovku Zavadéni. Kliknéte na
ikonu Cas a Datum v dolnim pravém rohu obrazovky pro nastaveni systému na spravny ¢as a datum. Spravné nastaveni je
nezbytné pro pfipojeni jednotky sefizovani geometrie k vnéjSimu systému.

POZNAMKA:  NENASTAVENI SPRAVNEHO CASU A DATA ZPUSOBI CHYBY PRIPOJENI K FUNKCI MITCHELL.

7. Sefizovaci systém nyni ukonéi pfipravu domovské obrazovky.
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PRAZDNA STRANA
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Snap-on
309 Exchange Ave.
Conway, AR 72032
501-450-1500

Snap-on Equipment SrL - Manufacturing Facility
Via Per Carpi 33
42015 Correggio RE - Italy
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